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Em campo, é possivel apenas marcar os pontos e, ndo necessariamente, obter
suas coordenadas antes do escaneamento.

Com o GLS-2000, isto é facilmente tratado em escritdrio.

Continue com o procedimento padrdo Ocupacdo/Ré em campo, mas antes de
realizar o procedimento de registro das cenas no ScanMaster é necessario realizar um

rapido procedimento no ambiente do ScanMaster.

Depois de criar o projeto no ScanMaster e importar os escaneamentos, o
préoximo passo é importar o arquivo *.txt com as coordenadas dos pontos ocupados e

dos pontos de ré.

Ao importar o arquivo no ScanMaster, pode-se definir a ordem das colunas e o
separador de campo que definem arquivo, afim de importar os dados em sua ordem

correta.
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Apds definir corretamente a ordem das colunas e o separador de campo,

pressione [OK], serd mostrada a mensagem com abaixo:
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Successfully imported entities.
Imported: 2
Renamed: 0

A seguir, defina as coordenadas das estacbes ocupadas de acordo com o
arquivo de coordenadas importado. Ao clicar em Occupation Name e Backsight-Global

serd apresentada a lista com os pontos importados.

#v TOPCON Embrztop

www.embratop.com.br Tel: 11 5018-1800



: Select Data
BBRBE 4
BEE E) e

View Create CAD Link

|| P -

Tools Window Help

LRE R ™M
& | =

A EEE EEE

PrismScans

Clouds

7]
-

-8 Tie Ponts

k] Data
I Clouds
4= Edge Sets
Meshes

~ i3] BSDOO1 (BS) - STNO1

| L@ BS0001[@S)-STND2

- SCNDOO1
SCHO001
- SCNO0O1
SCHO0D1
- SCND0O1
SCHO001

[ Annotsion Styles ' Default

=
= Backsight
Backsight - Global
Backsight - Local
@ Backsight Emor
5 Display
GLS-2000 Panorama Radus
Layer
B General
Active
Name
B Postion - Global
E Occupation

B Occupation Emor
E Registration
Regsered
B Tie Points
Tie Poirt Count
Tie Poirt Eror - Maimum
Tie Poirt Emor - Mean
B Transformation
Rotation 0.000: 0.000; 0.000
Scale 1.00
@ Translation 0.000; 0.000; 0.000

Objects View | [§3] Device

Apds definir corretamente os pontos de ocupagdo e de ré (também é possivel

realizar esse procedimento usando a visualizacdao de Tabela da Scan Position — clique

com o botdo direito sobre Scan Position para criar a vista da tabela), as cenas estao

prontas para serem registradas.

As cenas serdo registradas na janela Registration Manager, selecione a opc¢ao

“Occupation And Backsight”, selecione as cenas a serem registradas e clique sobre a

seta verde que aponta para o lado direito.
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Sera apresentada a mensagem de que as cenas foram registradas com sucesso.

Successfully registered 2 scan positions.
Failed to register 0 scan pesitions.
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Os resultados serdo como o mostrado abaixo. Pode-se colorir as cenas por

camadas para conseguir o efeito como abaixo.
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	Em campo, é possível apenas marcar os pontos e, não necessariamente, obter suas coordenadas antes do escaneamento.
	Com o GLS-2000, isto é facilmente tratado em escritório.
	Continue com o procedimento padrão Ocupação/Ré em campo, mas antes de realizar o procedimento de registro das cenas no ScanMaster é necessário realizar um rápido procedimento no ambiente do ScanMaster.
	Depois de criar o projeto no ScanMaster e importar os escaneamentos, o próximo passo é importar o arquivo *.txt com as coordenadas dos pontos ocupados e dos pontos de ré.
	Ao importar o arquivo no ScanMaster, pode-se definir a ordem das colunas e o separador de campo que definem arquivo, afim de importar os dados em sua ordem correta.
	
	
	Após definir corretamente a ordem das colunas e o separador de campo, pressione [OK], será mostrada a mensagem com abaixo:
	
	A seguir, defina as coordenadas das estações ocupadas de acordo com o arquivo de coordenadas importado. Ao clicar em Occupation Name e Backsight-Global será apresentada a lista com os pontos importados.
	
	Após definir corretamente os pontos de ocupação e de ré (também é possível realizar esse procedimento usando a visualização de Tabela da Scan Position – clique com o botão direito sobre Scan Position para criar a vista da tabela), as cenas estão prontas para serem registradas.
	As cenas serão registradas na janela Registration Manager, selecione a opção “Occupation And Backsight”, selecione as cenas a serem registradas e clique sobre a seta verde que aponta para o lado direito.
	
	Será apresentada a mensagem de que as cenas foram registradas com sucesso.
	
	Os resultados serão como o mostrado abaixo. Pode-se colorir as cenas por camadas para conseguir o efeito como abaixo.
	

