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‘ Instrument
GUIA EMBRATOP ET

Hybrid Positioning™

Prompt for connection at startup

o @l »

Conectar a
Otico

Conectar ultimo Dispositivo

1. O MAGNET Construct inicia na tela de LIGAR
conexdo ao equipamento;

i My Robotic

Tipo Robotico

Fabricante Topcon
Modelo GT Series
Ligacdo Bluetooth
Prisma ATP1 360
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2. Caso o programa esteja em outra tela,
retorne até a tela de vista mapa e clique
sobre o icone destacado para acessar a tela
Instrumento;

BlRIOEINEBRIERIERE
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‘ Instrument
GUIA EMBRATOP ET

Hybrid Positioning™

Prompt for connection at startup

v .é$

Conectar a
Otico

Conectar ultimo Dispositivo

3. Cligue sobre o icone destacado para
acessar os modelos de configuragdo LIGAR

existentes;
i‘ Topcon 0S T~

Tipo Convencional
Fabricante Topcon
Modelo OS Series

Ligacdo Bluetooth

Prisma 0 Offset

——a
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‘ Modelos de configuragao
GUIA EMBRATOP ET

My LN series
Robotico

My Conventional
Convencional

My Motorized
Motorizada

My Robotic
Robotico

Topcon 0S8
4. Clique sobre o icone destacado para Convencional
adicionar um novo perfil de levantamento;
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Adicionar Template

Nome
My Robotico

Tipo
Robotico

Simulacao

Fabricante
Torcon  1OPCON

Modelo
GT Series

Ligacéo
Bluetooth
]1 Topo

T Implantar }

g# Avancado

5. Para definir o nome do perfil, clique em
Nome;

R
N s
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Nome

6. Defina o nome do perfil e clique em OK; Topcon GT

T~
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Adicionar Template

Nome
GT Robotica

Tipo
Robotico

Simulacéao

Fabricante
Torcon [OPCON

Modelo
7. Clique em Tipo; GT Series
S

Ligacao
Bluetooth

]1. Topo }

T Implantar

E; Avangado }

——a
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Tipo

Robotico

8. Selecione a op¢do Robético;

Motorizada

Convencional

——a
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Adicionar Template

Nome

Topcon GT

Tipo
Robotico

Simulagao

Fabricante
torcon  TOPCON

9. Cligue em Modelo e escolha o modelo
de acordo com o equipamento que serd
utilizado;

Modelo
GT Series

Ligacédo
Bluetooth

ﬁ Topo }
T Implantar ’

g; Avancado

——a
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10. Cliqgue em Topo para escolher as

defini¢Ges para levantamento;

www.embratop.com.br

Adicionar Template

Nome

Topcon GT

Tipo
Robotico

Simulagao

Fabricante
Torcon  OPCON

Modelo
GT Series

Ligacédo
Bluetooth

ﬁ Topo

T Implantar

g; Avancado

Tel: 11 5018-1800
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‘ Topo

GUIA EMBRATOP ET

Medir
EDM Mode
Fino

11. Em Medir, defina: Média
1

EDM Mode: tipo de medicdo entre Fino,

Média: a quantidade de medi¢Ges que i

~ . L Tipo de alvo

serdo realizados para que seja tirada a .

Prisma

média que sera gravada

Apenas Angulos: selecione a opgdo para || Distancia Continua (Nao Prisma)
medir somente angulos, ndo haverdo
medig¢Ges de distancias

Direta/Inversa
Tipo de alvo: tipo de alvo entre Prisma,

Ficha (alvo reflexivo) e Sem Prisma M.easure Method
Direta

Distancia Continua (N3do Prisma): escolher

a opcio de medida continua quando | Search After Turn

configurado o EDM para sem prisma; No Search

Aceitar medicdo automaticamente

Measure Reverse Distance

——a
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12. Em Direta/Inversa, defina:

- Measure Method: escolhe a método de
medicdo entre Direta e Direta/Inversa

- Search After Turn: definir o que o
instrumento fard quando iniciar a medigao
No Search (ndo busca o prisma), Procurar e
Apontar (busca e trava no cento do prisma)
e Procurar e Seguir (trava no centro de
prisma e segue o mesmo conforme o
deslocamento)

- Aceitar medicdo automaticamente:
marcar essa opg¢dp para que as medidas
sejam gravadas logo apos realizadas

- Measure Reverse Distance: em caso de
escolha de medidas Diretas e Inversas,
pode-se marcar essa op¢do para realizar a
medida de distdncia quando a luneta estd
na posi¢ao inversa

- Em caso de escolha de medidas Diretas e
Inversas, pode-se definir as tolerancias
Horizontal (Hz Tolerance), Vertical (VA
Tolerance) e da Distancia Inclinada (SD
Tolerance)

www.embratop.com.br

‘ Topo

GUIA EMBRATOP ET
Tipo de alvo
Prisma

Distancia Continua (N&o Prjsf

Direta/Inversa

Measure Method
Direta/Inversa

Search After Turn
Procurar e Seguir

Aceitar medicdo automaticamente

Measure Reverse Distance

Hz Tolerance
5seg

VA Tolerance
5 seg

SD Tolerance
0.006 m

Auto Topo

Tel: 11 5018-1800
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13. Em Auto topo, defina:

Método: defina o método para a coleta
automatica de pontos, pode ser Tempo,
Distancia Horizontal
Inclinada (Dist Inclinada) e Por Altitude

Interval: intervalo de tempo, distancia e
altitude em que os pontos serao coletados;

www.embratop.com.br

‘ Topo

GUIA EMBRATOP ET
= =L cl dl

Measure Reverse Distance

Hz Tolerance

5 seg

VA Tolerance

5seg

SD Tolerance

0.006 m

Auto Topo

Método
Tempo

Interval, sec.

1

Store Points

Prefix/Suffix
<Vazio>

Aumento
1

Tel: 11 5018-1800
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14. Em Store Poins, defina:

Prefix/Suffix: defina se os pontos coletados
terdo algum prefixo ou sufixo no nome do
ponto coletado

Aumento: incremento adicionado ao
proximo ponto depois da coleta;

www.embratop.com.br

" Topo

GUIA EMBRATOP ET

Measure Reverse Distance

Hz Tolerance

5seg

VA Tolerance

5 seg

SD Tolerance
0.006 m

| P e e e ey |

Auto Topo

Método
Tempo

Interval, sec.

1

Store Points

Prefix/Suffix

<vazio=

Aumento

1

Tel: 11 5018-1800
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15. Clique no icone destacado para retorna
a tela Adicionar Template;

www.embratop.com.br

Topo
GUIAE

Hz Tolerance

5 seg

VA Tolerance

5 seg

SD Tolerance

0.006 m

Auto Topo

Método
Tempo

Interval, sec.

1

Store Points

Prefix/Suffix
<vazio>

Aumento
1

Tel: 11 5018-1800
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Adicionar Template

Nome
Topcon GT

Tipo
Robotico

Simulacao

Fabricante
Torcon  10OPCON

Modelo

16. Cligue em Implantar para escolher as i
GT Series

defini¢bes para locagao;

Bluetooth

]1 Topo

T Implantar / }
&, Avancado

EEEE
S
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‘ Implantar
GUIA EMBRATOP ET

17. Em Stake Setting, defina: Stake Settings

- Horizontal Distance Tolerance: a Horizontal Distance Tolerance
tolerancia horizontal 0.050 m

- Vertical Distance Tolerance: a tolerancia Verfical Distance Tolerarice

vertical 0.050 m

- Turn to Desing Points: se o instrumento . .
irard automaticamente para a posi¢dao do Ttnirte Design Folnits
| |

& ! para a posie Turn 3D

ponto a ser locado

Search After Turn

- Search After Turn: definir o que o
a No Search

instrumento fard quando iniciar a medicao
No Search (ndo busca o prisma), Procurar e || |ncluem pontos de design
Apontar (busca e trava no cento do prisma) || anteriormente repensou

e Procurar e Seguir (trava no centro de

prisma e segue o mesmo conforme o | |[nitial Guide
deslocamento) Point Guide On

- Initial Guide: defina se a estacdo total
ligara a Luz Guia (Point Guide On), o Ponto
Laser (Laser Pointer On) ou ficarda com
ambos desligados (No Guide) ao iniciar a
locagao;

Staked Point

Nome
Sufixo Pt Projeto: _impl

Nota
Ponto Projeto

——a
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18. Em Staked Point, defina:

Nome: escolher o complemento ao nome
do ponto locado, quando este for coletado

Nota: nota que acompanhard o ponto
locado, quando este for coletado

www.embratop.com.br

4 Implantar
GUIA EMBRATOP ET

Poit ue On

Staked Point

Nome
Sufixo Pt Projeto: _impl

Nota
Ponto Projeto

Orientagao

Perspective

Bastao Direita/Esquerda a TS

Orientacdo da Bussola
Instrumento

Mostrar Referéncia
<vazio>

Diversos

Stake Sounds

Som ao Registar pontos

Tel: 11 5018-1800

op



19. Em Orientagao, defina:

- Perspective: se a orientacdo serd em
relacdo a estacdo (Direita/Esquerda TS a
bastdo) ou se serd em relagdo ao bastdo
(Bastdo Direita/Esquerda a TS)

- Orientagdao da Bussola: a referéncia de
orientagdo para a locagao

- Mostrar referéncia: escolher mostrar e
qual sera o elemento de referéncia exibido;

www.embratop.com.br

4 Implantar
GUIA EMBRATOP ET

Point Guide On

Staked Point

Nome
Sufixo Pt Projeto: _impl

Nota
Ponto Projeto

Orientagao

Perspective

Bastao Direita/Esquerda a TS

Orientacdo da Bussola
Instrumento

Mostrar Referéncia
<vazio>

Diversos

Stake Sounds

Som ao Registar pontos

Tel: 11 5018-1800
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20. Em Diversos, defina:

- Stake Sounds: executar sons durante a
locacdo

- Som ao Registrar pontos: executar sons
ao coletar pontos;

www.embratop.com.br

< Implantar
GUIA EMBRATOP ET

Point Guide On

Staked Point

Nome
Sufixo Pt Projeto: _impl

Nota
Ponto Projeto

Orientagao

Perspective

Bastdo Direita/Esquerda a TS

Orientacao da Bussola
Instrumento

Mostrar Referéncia
<vazio>

Diversos

Stake Sounds

Som ao Registar pontos

Tel: 11 5018-1800

op



21. Clique no icone destacado para retorna
a tela Adicionar Template;

www.embratop.com.br

‘ Implantar
GUIA EMBRATOP ET

t ue On

Nome
Sufixo Pt Projeto: _impl

Nota
Ponto Projeto

Orientagao

Perspective

Bastao Direita/Esquerda a TS

Orientacgdo da Bussola
Instrumento

Mostrar Referéncia
<vazio>

Diversos

Stake Sounds v

Som ao Registar pontos

Tel: 11 5018-1800

op



22. Cligue em Avangado para escolher

defini¢bes diversas;

www.embratop.com.br

Adicionar Template

Nome
Topcon GT

Tipo
Robotico

Simulagéo

A4 Fabricante
% Topcon

Modelo
GT Series

Ligacéo
Bluetooth

]‘i Topo

T Implantar

a,, Avangado

Tel: 11 5018-1800
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23. Na tela Avangado, defina:

- Prism Configuration: as constantes de
prisma para os pontos de Ré e Vante

- Search/Track: os angulos horizontal e
vertical da janela de busca que a estacdo
buscara o prisma

- Diversos: a orientagdo do angulo
horizontal, se a esquerda ou a direita
(Angulo Horizontal) e a orientagio do
angulo vertical (Angulo Vertical);

www.embratop.com.br

Avancado
GUIA EMBRATOP ET

<

Prism Configuration

Constante Vante
ATP1 360

Constante Ré

ATP1 360

Search / Track

Horizontal Search
15°00'00"
Vertical Search

15°00'00"

Diversos

Angulo Horizontal
Direita

Angulo Vertical
Zero Zenith

——a
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‘ Avancado

GUIA EMBRATOP ET

Prism Configuration

Constante Vante
ATP1 360

Constante Ré

ATP1 360

Search / Track

Horizontal Search
24. Clique no icone destacado para retorna | 15°00'00"
a tela Adicionar Template;
Vertical Search

15°00'00"

Diversos

Angulo Horizontal
Direita

Angulo Vertical
Zero Zenith

——a
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25. Cligue no botdo . para confirmar a

criacdo do perfil.

www.embratop.com.br

Adicionar Template

Nome
Topcon GT

Tipo
Robotico

Simulagao

A4 Fabricante
& Topcon

Modelo
GT Series

Ligacéo
Bluetooth

ﬁ Topo

T Implantar

g} Avangado

Tel: 11 5018-1800
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