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SL9 sLAaM RTK

O SL9 SLAM RTK combina o posicionamento
GNSS de alta precisdo com a tecnologia SLAM
de ponta, eliminando as limitagdes espaciais das
medi¢cdes RTK tradicionais.

Seja em edificios urbanos, florestas densas ou
ambientes internos, o SL9 garante medi¢des
confiaveis e precisas, redefinindo a eficiéncia e a
versatilidade no trabalho de campo.

Interface intuitiva HD
com tela sensivel ao

toque

Tela sensivel ao toque de 2,8
polegadas facil de usar para

um fluxo de trabalho de campo
perfeito.

Design compacto e Nova Geragao
com trava ! : Chip SoC GNSS

Com o design compacto, sem O novo chip GNSS SoC combina
partes moéveis e com f consumo de energia ultrabaixo

mecanismo de rosca para a com filtragem anti-interferéncia

trava da bateria com o avancgada, garantindo sinais

receptor, garantindo uma i : fortes, dados de qualidade e
operagao segura e sem ' precisdo milimétrica.

vibracoes.



Caracteristicas

Nova experiéncia de medigao de imagem

Equipado com quatro cameras HD e tecnologia SLAM, o SL9 SLAM
RTK proporciona uma nova experiéncia em medigao de imagens. Com o
software Satsurv, basta selecionar o ponto de interesse na imagem para
calcular suas coordenadas 3D em tempo real, com precisao de 5 cm.

Levantamento topografico sem fronteiras com a tecnologia SLAM-Fix

O SL9 combina de forma inovadora as tecnologias RTK e SLAM para
oferecer um fluxo de trabalho continuo e eficiente para projetos de
medicdo em diversos ambientes. Em ambientes externos, o receptor
RTK integrado garante precisédo de posicionamento em nivel
centimétrico. Ao entrar em areas com sinal GNSS comprometido ou
obstruidas (como ambientes semi-internos sob beirais ou pontes), o
sistema alterna automaticamente para o algoritmo de posicionamento
reverso SLAM, calculando de forma inteligente coordenadas precisas
para manter a medicéo ininterrupta.

Sistema de Coordenadas Unificado
Equipado com um moédulo RTK de alta precisédo, o SL9 oferece posicionamento
em tempo real com precisao centimétrica em ambientes externos, alinhando
automaticamente os dados da nuvem de pontos para manter um sistema de
coordenadas unificado em diferentes ambientes. Sua digitalizagdo SLAM
dispensa pontos de controle ou fechamento de loop — os usuarios podem se
mover livremente e capturar dados, melhorando consideravelmente a eficiéncia
em campo. Os dados da nuvem de pontos s&o exportados diretamente em
coordenadas unificadas (BLH/NEZ), proporcionando um fluxo de trabalho
continuo entre o campo e o escritorio.
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Calculo de volume em tempo real

Baseado na tecnologia de processamento de nuvens de pontos de
alto desempenho para Android, o software Satsurv pode fornecer
aos usuarios dados de terreno 3D em tempo real e calcular o volume
de terraplenagem de forma simples e em tempo real.

Sinal forte e dados de alta qualidade

Rastreamento completo das constelagbes (GPS/Galileo/GLONASS/
BeiDou/NAVIC) com robustez de sinal aprimorada em areas urbanas
com grande concentracéo de edificios. Convergéncia BDS B2b + Galileo
HAS + QZSS L6 para confiabilidade em nivel centimétrico sem
necessidade de estagdes base.
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Software

@_Satsuw Software de medigao profissional

O Satsurv combina processamento de nuvem de pontos e imagem
de alto desempenho com mecanismos CAD e do mundo real,
oferecendo calculos de nuvem de pontos em tempo real, mapas de
calor de precisao visual e uma experiéncia de usuario intuitiva para
tarefas de trabalho de campo e layout

Sat-LiDAR Software de escritorio

Pos-processe seus dados com o Sat-LiDAR para densidade <2
cm e precisdo <1 cm. O software oferece suporte a andlise de
escavagao de tuneis, monitoramento de progresso e verificagoes
de aceitagdo. Também auxilia projetos de reforma com
exportagdes em secgao transversal, planta e elevagao.

Aplicacoes

de Engenharia

Levantam® Mapeamento
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O SL9 se destaca em ambientes Perfeito para espacos internos e
desafiadores, como sob beirais, subterraneos, o SL9 realiza a
florestas densas e cénions urbanos,  digitalizacdo de nuvens de pontos
onde o RTK tradicional apresenta com facilidade, sendo ideal para
dificuldades. Ele melhora estacionamentos subterraneos,
significativamente a eficiéncia na tuneis urbanos e locais historicos.
coleta de dados florestais e
urbanos.

Desde fachadas de edificios no
planejamento urbano até
terraplenagem de estradas e
avaliagdes de volume de
mineracgéo, a tecnologia de nuvem
de pontos da SL9 agiliza a coleta
de dados para diversos projetos
de engenharia.



Modos de operacao duplos

Desfrute da flexibilidade da
operacgao portatil, ideal para coleta
eficiente de nuvens de pontos SLAM
em trabalhos de terraplenagem e
espacos subterraneos.
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Geosolution i Goteborg AB
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Mantenha o modo tradicional de
levantamento com bastao, para coletar
coordenadas precisas e realizar locagbes
através da realidade aumentada

www.satlabgeo.com

Distribuidor autorizado para o Brasil:
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/ Especificacoes

GNSS
Configuragao

Canal 1408
GPS: L1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5
BDS: B1l, B2, B3I, B1C, B2a, B2b
GLONASS: L1, L2, L3
GALILEO: E1, E5a, E5b, E6
Sinal GNSS

QZSS: L1,L2,L5,L6

NavIC: L5

SBAS: L1,L2,L5

PPP: B2b-PPP, E6-HAS

Formato de saida

ASCII: NMEA-0183, binario

Taxa de produgao

1Hz~20Hz

Formato de dados estaticos

GNS, Rinex

Real Time Kinematic

RTCM2.X, RTCM3.X

Modo de rede

VRS, FKP, MAC, suportam o protocolo NTRIP.

Configuragao
do sistema

Sistema Operacional

Linux

Armazenar

ROM de 512 GB em circulagéo

Precisao e
confiabilidade

Estatica de alta precisao

Horizontal: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS |  Vertical: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

Estatico e Estatico Rapido

25mm+0.5ppm RMS | V:5mm + 0.5ppm RMS

PPK

8mm + 1ppm RMS | V:15mm + 1ppm RMS

PPP

Diferencial de cédigo
Posicionamento GNSS

+0.25m+1ppm RMS | V:20.5m+1ppm RMS SBAS: 0.5m (H), 0.85m (V)

Real Time Kinematic (RTK)

H:
H:
H:10cm |  V:20cm
H:
H:

8 mm+ 1 ppm RMS | V: 15 mm + 1 ppm RMS
Tempo de inicializagdo: Normalmente < 10 s | Tempo de inicializagao: Normalmente > 99,9%

Levantamento inclinado®

8mm-+0.3mm/°tilt

Locagdo com Realidade Aumentada

Suporta

Medicao de imagem

Uma Unica fotografia pode capturar as coordenadas de multiplos pontos com uma preciséo de 5 cm.?

Avaliagao de precisdao em tempo real

Suporta

n Pixel 3 cameras HD profissionais, 1 cdmera inferior
Camera
Funcao Suporte para vigilancia em realidade aumentada, medicdo de imagem, distancia de trabalho de 2 a 15 metros.
Faixa 0.1~ 40m@10%, 0.1~ 70m@80%

Laser Scanner

Taxa de medigao

200,000 pts/segundo

Classe do Laser

Classe 1 - Seguro para os olhos

FOv

H:360° | V:59°

IMU

Taxa de atualizagao

200Hz

Comunicagao

Interface de E/S

Porta USB tipo C; porta de antena SMA,; slot para cartdo Nano SIM

Rede TDD-LTE, FDD-LTE, GSM
Wi-Fi IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax, 2,4 GHz/5 GHz, ponto de acesso Wi-Fi
Bluetooth Bluetooth 5.2

Radio UHF interno

Poténcia: 0,5 W/1 W ajustavel; Frequéncia: 410 MHz ~ 470 MHz

Protocolo: HI-TARGET, TRIMTALK450S, TRIMMARK Ill, SATEL-3AS, TRANSEOT, etc.

Canal: 116 (16 escalaveis)

Sensor

Bolha eletrénica

Suporta

Sensor de inclinagao

Médulo IMU de alta preciséo integrado

Painel de controle

Botao fisico

Botao unico

Display

Tela sensivel ao toque de 2,8 polegadas com resolugdo de 480x640 pixels

Luzes de LED

Modo, Precisédo, Rede

Funcao Avancada

NFC, WebUI, atualizagéo de firmware via u-disk

Aplicagao Aplicagao Inteligente Voz inteligente, autoverificagéo
Servico Remoto Notificagdes push, atualizagao online, controle remoto
Bateria de litio, compativel com carregador portatil
Energia® Tempo de operagéo (bateria integrada): Rover RTK (UHF/Celular): até 4 horas | Modo SLAM: até 2 horas
Tempo de operacédo (bateria externa): Rover RTK (UHF/Celular): até 10 horas | Modo SLAM: até 5 horas
Fisico Carregamento rapido USB de 45 W, carga completa em 2 horas.
Tamanho ®©134.4mmx*109.9mm
Peso 1.68kg
Classificagao IP IP64
Ambiente Umidade § 100% sem condensagéo
Temperatura de operagao -20°C~ +55°C
Temperatura de armazenamento  -40°C~ +70°C
Nota:

[1] A exatiddo, preciséo, confiabilidade e tempo de inicializagdo das medi¢cdes dependem de varios fatores, incluindo angulo de inclinagéo, nimero de satélites, distribuicdo geométrica,
tempo de observagao, condigdes atmosféricas e validagdo de multiplos caminhos, etc. Os dados séo derivados em condigdes normais.

[2] Operagdes irregulares, como rotacéo rapida e vibragdo de alta intensidade, podem afetar a preciséo da navegagao inercial.

[3] Os resultados representam a precis@o obtida em cenarios de laboratério, e alguns cenarios podem apresentar desvios de precisao.

[4] O tempo de operacéo da bateria esta relacionado ao ambiente operacional, a temperatura de operagéo e a vida Util da bateria.

Descrigdes e especificagdes estdo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.





